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Cihazi kullanmadan 6nce ve NOT
kullanirken alkol veya uyusturucu
kullanmayin. Talimatlara harfiyen |!l-——-l!| Montaj ve kullanimdan 6nce tiim
uyun! talimatlari okuyun!

NOT

Tarihi ve arkeolojik eserlerin ve yapilarin aranmasi iilkeden iilkeye farkli sekilde diizenlenmis olabilir.
Dedektorle arama yapmak icin arazi sahiplerinden, kamu kurumlarindan ve/veya yetkili makamlardan izin
alinmasi gerekebilir.

OKM dedektoriinii satin almaniz size otomatik olarak arama veya kazi izni VERMEZ! Arama projeniz ve/veya
arama bolgeniz icin gerekli izinler hakkinda yetkili makamlardan bilgi alin.

SORUMLULUK REDDI

Bu kilavuzda aciklanan metal dedektorii 6zel olarak list diizey bir zemin tarayici olarak gelistirilmis ve
uretilmistir ve tehlikesiz ortamlarda define aramak icin onerilir. Bu metal dedektori mayin arama cihazi
olarak tasarlanmamistir.

YASAL UYARI

Metal, buluntu ve arkeolojik kalinti aramasi bircok lilkede yasalarla diizenlenmistir ve izne tabi olabilir
veya yasaklanmis olabilir. Her aramadan dnce arama bdlgenizde gecerli yasa ve yonetmelikler hakkinda
bilgi edinin ve gerekirse gerekli izinleri ve arazi sahibinin onayini alin. Buluntular ilgili yasal diizenlemelere
gore bildirilmelidir.

OKM Tiirkiye Bu belgenin hicbir bolimi OKM GmbH'nin 6nceden yazili izni olmadan
Goksu mah. Gazi bulvari No: 461/20 herhangi bir bicimde (baski, fotokopi veya baska bir yontemle) cogaltilamaz,
07260 Kepez, Antalya elektronik olarak islenemez, kopyalanamaz veya dagitilamaz.

Tirkiye

Copyright © 2024 OKM GmbH. Tim haklari saklidir.

Telefon: +90 549 179 06 07

Web sitesi: www.okm-turkiye.com/tr
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BOLUM 1

Tasima ve depolama

Dedektoriintizli ve aksesuarlarini su gecirmez ve darbeye dayanikli tasima cantasi icinde serin ve kuru bir
yerde (10 ila 25°C | 50 ila 77 °F) saklayarak koruyun. Cihazi ve aksesuarlarini cantaya yerlestirmeden 6nce
probu kontrol Unitesinden ayirin ve kontrol Unitesini kapatin.

Tasima cantasini yalnizca amacina uygun olarak kullanin. Cocuklardan uzak tutun!

YUTMA VE BOGULMA TEHLIKESI!
Kilif oyuncak degildir! Cocuklardan uzak tutun!

o

Gonderim icin orijinal kartonu veya benzer sekilde saglam bir ambalaji kullanin ve tim parcalari

yeterince destekleyin.

1.1 Asiri sicakliklardan ve nemden kacinin

Cihazinizi tasima ve depolama sirasinda asiri sicakliklardan, tozdan ve nemden koruyun.

1.2 Pil seviyesini diizenli olarak kontrol edin

Dedektor uzun siire kullanilmayacaksa diizenli olarak kontrol edin. eXp 5500 uzun siire depolanirken pilin
tamamen bosalmasini énleyin. Bunun yerine pili en az 3 ayda bir, maksimum kapasitenin yaklasik %90'ina
kadar sarj edin.
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BOLUM 2

TESLIMAT KAPSAMI

Teslimat kapsami ve kumanda elemanlari

| Siiper Sensor

I Visualizer 3D Studio yikli Windows dizustu
bilgisayar

11} Su gecirmez ve darbeye dayanikli tasima cantasi
v PentaSense cubugu

v Teleskopik cubuk

Vi PentaCoil (VLF bobini)

Vil 4 koruyucu kapak

Vil 4 Enhancer

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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2.1 Kontrol uinitesi
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| Dokunmatik ekran - bkz. 4.3 Ana menu ve gezinme, sayfa 17.
Il Parlaklik sensori - bkz. 4.5.1 Ekran, sayfa 19. Parlaklik sensoriinii kapatmayin.
1 Hoparlorler - bkz. 4.5.2 Ses, sayfa 20.

v Etkin aktarim modunu, Bluetooth durumunu - bkz. 4.6 Bluetooth kulakligi eslestirme/baglama, sayfa 23 - ve
sarj durumunu - bkz. 4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu, sayfa 15 - gosteren LED halkali doner digme.

\) Dahili islem birimlerinin yeterli sogutulmasi icin havalandirma delikleri. Havalandirma deliklerini asla
kapatmayin!

Vi Karabina halkalari - bkz. 3.4 Sirt kayisi ve kontrol Unitesi, sayfa 12.

Vil Prob soketi

VI Pil bolmesi - bkz. 6.2 Dahili pili degistirme, sayfa 53.

IX Seri numarasi ve model numarasi gibi cihaz bilgilerini iceren tip etiketi.

X Dosya aktarimi - bkz. 5.6.2 Dosya aktarma, sayfa 43 - ve pil sarji - bkz. 4.1.2 Pili sarj etme, sayfa 15 - icin
USB-C soketi.

2.2 PentaSense sistemi

PentaSense sistemi, LED Orbit’li Siper Sensor ve Enhancer adi verilen 4 sensor modulinden olusur. Bunlar
Siiper Sensor’iin herhangi bir soketine takilabilir. PentaSense sistemi, farkli olciim ortamlarina uygun 4 olasi
kombinasyon sunar. Ayrintili bilgi ve dogru montaj icin bkz. 3.2 PentaSense sistemi, sayfa 10.

Siiper Sensor’iin Ust kismindaki ok, olcim yoniini gosterir. Stiper Sensor’in alt ucundaki LED Orbit, tarama
durumlarini ve sonuclarini gosterir.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 6



Ust

Alt

| Ust kisminda ok bulunan Siiper Sensor

1l Prob fisi

1 LED Orbit (12 LED)

v Fisler/soketler (4x Stper Sensor + 4x Enhancer)

\', Enhancer rakor somunlari (4x)

Siiper Sensor’e bagli Enhancer sayisina bagli olarak bostaki fisleri/soketleri koruyucu kapaklarla nem ve kire
karsi korumanizi oneririz.

2.3 PentaSense cubugu

PentaSense sistemi elde veya PentaSense cubugu ile tasinabilir. Dogru montaj icin bkz. 3.3 PentaSense
cubugu, sayfa 11.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 7




Vi

Vil

Prob tutucu Kklipsleri (2x)

ici kaymaz kaplamali prob tutucu

Tasima sirasinda arka cubuk kolu icin kelepce
Olciim sirasinda prob kablosu icin kelepce
Tutamak

Destek | Bu destegi tutamak olarak kullanmayin!

Kilitleme halkasi

2.4 PentaCoil (VLF bobini)

CC & @

<55

Saft adaptord
Seri numarasi ve model numarasi gibi cihaz bilgilerini iceren tip etiketi.
Prob kablosu

Prob fisi
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2.5 Teleskopik cubuk

| Sabitleme vidasi
Il Lastik pullar

11 Kilitleme kollari
v Tutamak

v Cirt bantli kol dayanagi

2.6 Sarj cihazi ve seyahat adaptorleri

Kontrol Unitesi sarj cihazi ile sarj edilir. Ayrintili bilgi icin bkz. 4.1.2 Pili sarj etme, sayfa 15. Bazi lilkelerde
seyahat adaptorlerinin kullanilmasi gerekebilir.

2.7 Bluetooth kulaklik

Kontrol Unitesi Bluetooth tzerinden kablosuz kulakliklarla eslestirilebilir - bkz. 4.6 Bluetooth kulakligi
eslestirme/baglama, sayfa 23. Ayarlarla ilgili ayrintili bilgi icin kulakligin kullanim kilavuzuna bakin.

2.8 Su gecirmez ve darbeye dayanikli tasima cantasi

Cihaz ve aksesuarlari su gecirmez ve darbeye dayanikli bir tasima cantasi icinde saklanir ve tasinir -
bkz. Bolum 1 Tasima ve depolama, sayfa 4. Daha fazla bilgi icin tasima cantasinin bakim ve kullanim
talimatlarina bakin.
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BOLUM 3

Montaj

o

3.1 Gerekli aletler
OKM eXp 5500 Professional'in montaji icin ek alet gerekmez.

Cihazi veya aksesuarlari acmayin. iclerinde kullanicinin bakim yapabilecegi parca yoktur. Dahili pilin
degistirilmesi icin bkz. 6.2 Dahili pili degistirme, sayfa 53.

Problar her zaman ongoriilen sekilde, prob soketine uygun olarak baglanmalidir.

Montajdan once prob soketlerinin ve fislerin
temiz oldugundan emin olun!

3.2 PentaSense sistemi
3.2.1 Enhancer’lari baglama

Sensor modilleri aynidir ve bu nedenle birbirinin yerine kullanilabilir.

T
\ A \{q~ !

-

Koruyucu kapaklari Stiper Sensdr'den sokin. Enhancer’lari takin. Modilleri rakor somunlariyla sabitleyin.
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3.2.2 Enhancer yapilandirmalari

Yalnizca Stiper Sensor 2 Enhancer’li Siper Sensor 2 Enhancer’li SUper Sensor 4 Enhancer’li Stiper Sensor
(sol) (sag)
] 9 a @ ® ® ® ® * o ® ]
(] ® o] @ & ] ® ® e o ] L]
=1 sensor cifti = 3 sensor cifti = 3 sensor cifti =5 sensor cifti

2 Enhancer baglarsaniz, ikisi de ayni tarafta (sag VEYA sol] altta ve Ustte takilmalidir. Sensor ciftlerinin diizgin
calismasi icin eksiksiz olmasi gerekir.

3.3 PentaSense cubugu

PentaSense cubugunu acin. Kilitleme halkasini yerine oturtun.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 11




Prob tutucu klipslerini acin ve Siiper Sensor’i rahat bir Prob tutucu klipslerini kapatin.
ylkseklikte yerlestirin.

Probu yerlestirirken dogru yonde olmasina dikkat edin: Ok yukaridadir ve tarama yoniinu gostermelidir.

Siuper Sensor veya PentaSense sistemi, PentaSense cubugu kullanilmadan elde de tasinabilir. Kontrol unitesi
ile sensorler arasinda yeterli mesafe birakin.

Sirt kayisini takin: Ust kayislari bir sirt cantasi gibi Takmayi kolaylastirmak icin alt kayislarin karabinalarini
omuzlariniza gecirin. gecici olarak birbirine baglamanizi oneririz.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 12



Kontrol Unitesini Ust karabinalara asin. Arka taraftaki soketi gérmek icin kontrol tnitesini kaldirin
ve probu takin.

Beyaz isaretleri hizalayin, fisi sokete itin ve sabitlemek icin Kontrol Unitesini alt karabinalara asin.
fis kapagini saat yoninde cevirin.

3.5 PentaCoil ve teleskopik cubuk

Sabitleme vidasini teleskopik cubugun bobin tutucusundan Teleskopik cubugun bobin tutucusunu PentaCoil'in saft
sokun. PentaCoil'i takmadan once lastik pullarin saftin adaptorine yerlestirin. Sabitleme vidasiyla sabitleyin ve
yaninda oturdugundan emin olun. bobin hareket etmeyecek sekilde sikin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 13



Kilitleme kollariyla teleskopik cubugun segmentlerini Dedektorle rahat calisabilmek icin teleskopik cubugu
gevsetin. boyunuza gore ayarlayin. Yuksekligi sabitlemek icin kollari
kapatin.

Tespit sirasinda yanlis sinyalleri onlemek icin kabloyu Probu kontrol Ginitesine takin - bkz. 3.4 Sirt kayisi ve kontrol
teleskopik cubugun etrafina sikica sarin. Unitesi, sayfa 12.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 14



iLK CALISTIRMA

BOLUM 4

ILk calistirma

4.1 Dahili pil

Kontrol linitesini tamamen sarj edin.

Dahili pili sarj etmek icin sarj cihazini elektrik sebekesine ve ilgili sarj soketine baglayin. Sarj
cihazini bolgenizdeki prize baglamak icin seyahat adaptorlerini kullanin.

4.1.1 Pil seviyesini kontrol etme
Pil seviyesini kontrol etmek icin déner diigmeye 2s basin - bkz. 4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu, sayfa 15.

4.1.2 Pili sarj etme

Sarj cihazini prize, sarj kablosunu (USB-C) sarj cihazina

takin. Kontrol linitesinin sarj soketini bulun ve koruyucu kapagi
cikarin.

Sarji baslatmak icin sarj kablosunun diger ucunu kontrol Kontrol linitesi sarj olana kadar bekleyin. Pilin tamamen
Unitesine takin. sarj olmasi 4 saate kadar surebilir.

4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu

Kontrol Unitesi KAPALIYKEN pil seviyesi/sarj durumu, doner digmenin etrafindaki LED halkasi ile gdsterilir
(yaklasik 2s basili tutun) - asagidaki tabloya bakin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 15



Kontrol tinitesi ACIKKEN pil seviyesi/sarj durumu sag st kosedeki simgeyle gosterilir. Pil ayrintilari Ayarlar >
Pil altinda bulunur - bkz. 4.5.3 Pil, sayfa 20.

LED halkasi LED halkasi
(seviye) (sarj) Pil seviyesi Sarj durumu Pil seviyesi %
.C-... I 100%
[ [ ]
L ] *
® (] -
R i ~90%
[ 1]
o200, 08, 4 ~80%
o] C O [ ]
[ ) [ L ] [
9, 0 ® ®
OO ®eqe® i E T0%
AL
o) )
R 1 ﬂ E ~60%
.....
<000, 000, D ~50%
o] o) @
@ ls) )
Q. o, @
Lo D ~40%
XoL L3
S
[o]ele)
PP
o ®
A (\)) D ~20%
“opo”
0,
O' Co cf'JD..(')C ; D ~10%
[ ] L Q
of:-ﬂ o L-E:J 3 O
UL (olgle) m z 5%

4.2 Kontrol Unitesini acma

Ekrani acin. Kontrol Unitesini acmak icin doner digmeyi 5s basili tutun. Kontrol dnitesi acilirken déner
digmenin etrafinda altin renkli LED'ler doner.

Kontrol Unitesinin tamamen acilmasi birkac saniye stirebilir. Kontrol tnitesi hazir olana kadar bekleyin.
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iLK CALISTIRMA

4.3 Ana meni ve gezinme

| Ekran simgesi etkin mentiyl veya secenegi gosterir.

I Baslik etkin menuyu veya secenegi gosterir.

11} Secenek: Calisma modunu veya secenedi acmak icin dokunun.

v Saat ve saat bicimi ayarlardan degistirilebilir - bkz. 4.5 Ayarlar, sayfa 19.

\ Pil seviyesi, pilin mevcut dolulugunu gosterir - bkz. 4.1.3 Pil seviyesi ve sarj durumu, sayfa 15.
Vi Sayfa gostergesi ana mentdeki mevcut konumunuzu gosterir.
Uygulama su sekilde kullanilir:

1. Dokunmatik ekran: istenen secenegi secmek/acmak icin 6geye dokunun.

2. Doner diigme: Secim cercevesini bir 6§eden digerine tasimak icin cevirin. istenen secenegi

secmek/acmak icin doner diigmeye basin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 17



iLK CALISTIRMA

4.4 Karsilama iletisim kutusu

Kontrol Unitesi ilk kez baslatildiginda genellikle bir karsilama iletisim kutusu gorintilenir.

Once bolgesel ayarlarinizi yapmanizi oneririz - bkz. 4.5.4 Bélgesel ayarlar, sayfa 21. Devam etmek icin +/ ile
onaylayin veya X ile iptal edin. Bu iletisim kutusu daha sonra tekrar goruntilenmez.

letisim kutusu Ayarlar > Sifirla altinda yeniden etkinlestirilebilir:

Etkinlestirmek veya devre disi birakmak icin Karsilama Etkinlestirilmisse bu iletisim kutusu kontrol tnitesinin bir
iletisim kutusuna dokunun. sonraki baslatilisinda goruntilenir.

Bu secenek, kontrol Unitesi fabrika ayarlarina sifirlandiginda da yeniden etkinlesir - bkz. 4.5.5
Sifirla, sayfa 22.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 18



iLK CALISTIRMA

4.5 Ayarlar

Ana menude gezinmek icin sola veya saga kaydirin ve Istediginiz ayar secenegini acin.
Ayarlar secin.

B3 cxran bkz. 4.5.1 Ekran, sayfa 19
) Ses bkz. 4.5.2 Ses, sayfa 20
d ri bkz. 4.5.3 Pil, sayfa 20
Yp Bolgesel ayarlar bkz. 4.5.4 Bolgesel ayarlar, sayfa 21
¥) sifirla bkz. 4.5.5 Sifirla, sayfa 22
@ Bilgi bkz. 4.5.6 Bilgi, sayfa 23
4.5.1 Ekran

Ekranin ortam isigina otomatik olarak uyum saglamasi icin Manuel parlakliki secin ve ekran parlakligini ayarlamak icin
Otomatik parlakliki secin. kaydiriclyl hareket ettirin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 19



iLK CALISTIRMA

4.5.2 Ses

Dikkat cekmemek icin sesi kisabilir veya Bluetooth kulaklik
kullanabilirsiniz.

Bluetooth kulakligi eslestirmek/baglamak icin ﬂ simgesine
dokunun - bkz. 4.6 Bluetooth kulakligi eslestirme/baglama,
sayfa 23.

@ 3D Ground Scan impuls sesini ayarlamak icin birinci kaydiriciyi hareket ettirin.
E:E:E Magnetometer geri bildirim sesini ayarlamak icin ikinci kaydiriciyi hareket ettirin.
Y™ VLF Metal Detection geri bildirim sesini ayarlamak icin Ggiinci kaydiriciyr hareket ettirin.

'19 Genel ses seviyesini ayarlamak icin dordiinci kaydiriciyl hareket ettirin.

4.5.3 Pil

Sarj cihazi bagli degilse bu ekran kalan calisma siresini ve Sarj cihazi bagliysa bu ekran pil tamamen dolana kadar
mevcut pil seviyesini gosterir. kalan sarj sliresini ve mevcut pil seviyesini gdsterir.
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iLK CALISTIRMA

4.5.4 Bolgesel ayarlar

Mevcut diller arasinda gecis yapmak icin oklari (sol/sag) Istediginiz saat bicimini (12h | 24h) secmek icin digmeye
kullanin. dokunun.

Istediginiz uzunluk birimini (metrik m | emperyal ft) secmek  Saati (hh:mm) secilen bicimde oklari (yukari/asagi)
icin digmeye dokunun. kullanarak ayarlayin.

14. November 2024

Tarihi ayarlamak icin simgesine dokunun. Oklari Gind, ayi ve yili secilen bicimde oklari (yukari/asagi)
(sol/sag) kullanarak istediginiz tarih bicimini secin. kullanarak ayarlayin.
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iLK CALISTIRMA

4.5.5 Sifirla

File Explorer'daki tim tarama dosyalarini silmek icin ﬁ
digmesine dokunun.

Islem uygulanmadan 6nce tekrar onaylamaniz gerekir.

Tum ayarlari varsayilan degerlere sifirlamak icin @
diigmesine dokunun.

islem uygulanmadan dnce tekrar onaylamaniz gerekir.

Tdm tarama dosyalarini silmek ve tim ayarlari sifirlamak
icin @ digmesine dokunun.

islem uygulanmadan dnce tekrar onaylamaniz gerekir.
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iLK CALISTIRMA

4.5.6 Bilgi

Vi

Vil

Liltiauvi { H

Kontrol Unitesi bilgileri; kontrol Unitesinin seri numarasini, model numarasini ve giincel donanim yazilimi
sirimunu gosterir.

PentaCoil bilgileri; mevcut veya en son baglanan PentaCoil'in seri numarasini, model numarasini ve glincel
donanim yazilimi stirimunu gosterir.

Baglanti durumu: Prob/bobin bagli degil.
Baglanti durumu: Prob/bobin bagli.

PentaSense sistemi bilgileri; mevcut veya en son baglanan PentaSense sisteminin seri numarasini, model
numarasini, glincel donanim yazilimi stirimini ve Enhancer yapilandirmasini gosterir.

Destek icin OKM'nin adresini, telefon numarasini, WhatsApp numarasini ve e-posta adresini iceren iletisim
bilgileri.

Geri oku: Bilgi ekranindan cikip Ayarlar menisine donmek icin dokunun.

4.6 Bluetooth kulakligi eslestirme/baglama

Dikkat cekmemek icin sesli geri bildirim, kontrol Unitesinin hoparlorleri yerine kulaklik Uzerinden verilebilir.

Birlikte verilen OKM Open-Ear kulakligi kullanmanizi 6neririz. Alternatif olarak kendi Bluetooth kulakliginizi

da baglayabilirsiniz.

Bluetooth kulaklik basariyla eslestirildikten sonra, genellikle bir sonraki acilista otomatik olarak baglanir.
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iLK CALISTIRMA

Ayarlari acin. Ses ib) secenegini secin.

Kullanilabilir Bluetooth cihazlarini aramak icin § g
simgesine dokunun.

OKM Open-Ear kulakligr acin ve eslestirme modunu
etkinlestirmek icin + ve - tuslarina ayni anda 5s basin (LED
donlsimli olarak kirmizi ve mavi yanip séner).

Daha fazla bilgi icin kulakligin kullanim kilavuzuna bakin.
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iLK CALISTIRMA

Bluetooth cihazlari aranirken doner digmenin etrafindaki
LED halkasi mavi yanip séner. islem tamamlanana kadar
bekleyin (yaklasik 155s).

Kullanilabilir Bluetooth cihazlarinin listesi goruntilenir.
OKM Headphones'a dokunun.

Listedeki Bluetooth cihazlarini filtrelemek icin !‘%
digmesine dokunun: Tum cihazlar ile yalnizca OKM
cihazlari arasinda gecis yapin.

Eslestirme ve baglanti tamamlanana kadar bekleyin. Bu
sirada doner digmenin etrafindaki LED halkasi mavi yanip
soner.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Kulaklik basariyla baglandiginda ses ayarlari gorintulenir.

Ust cubuktaki N simgesi, kulakligin basariyla baglandigini
gosterir.

Kulakligin ses seviyesi dogrudan kulaklik Gzerindeki + ve —
tuslariyla ayarlanir.

Daha fazla bilgi icin kulakligin kullanim kilavuzuna bakin.



BOLUM 5

Kullanim

Entegre Bluetooth bilesenleri gecerli telsiz yonetmeliklerine uygundur. Cihaz zararli parazitlere neden
olmamali ve istenmeyen calismaya yol acabilecek parazitler dahil olmak tzere alinan her tirli paraziti
kabul etmelidir.

Manyetik alanlar ve metal nesneler tarama sonuclarini etkiler. Problari elektrik motorlarindan,
hoparlorlerden, telefonlardan ve anahtarlardan uzak tutun:

* PentaSense sistemienazb0m | 160ft,
o PentaCoil metal nesnelerden enaz2m | 7ft,

» PentaCoil aktif parazit kaynaklarindan, orn. diger dedektorlerden en az 15m | 49 ft uzakta olmalidir.

Dedektorle olcim yapmadan once kutu, civi, vida veya hurda gibi gorinir metal nesneleri tarama
alaninizdan kaldirin.

5.1 Kalp pilleri

PentaSense sistemi, manyetik dalga yaymayan pasif bir lcim cihazidir. PentaCoil ise elektromanyetik alan
yayan aktif bir olcim cihazidir. Talimatlara uygun kullanildiginda metal dedektorlerinin kalp pillerini etkiledigi
genel olarak bilinmemektedir. Kalp pili veya benzeri bir tibbi cihaz kullaniyorsaniz olasi etkilesimleri
doktorunuzla gorisdn.

5.2 Kazarken dikkat

@ Tespit edilen miihimmata dokunmayin!

Polise bildirin!

Net bir hedef sinyali aldiginizda, olasi deg@erli bir buluntuya zarar vermemek ve eski mihimmatin kazara
patlama riskini en aza indirmek icin hedef nesnenin etrafini dikkatle kazin.

Yuzeye yakin topragin rengine dikkat edin: Kirmizimsi bir renk, cesitli tapa tirlerinden kaynaklanan pas
izlerine isaret edebilir.

Hedef nesnelerin sekline dikkat edin: Kavisli veya yuvarlak nesneler madeni para veya alyans olabilir, ancak
muihimmat parcalari da olabilir. Digme, halka veya kiicik pimler fark ederseniz ozellikle dikkatli kazin.
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KULLANIM

5.3 Calisma modlari

OKM eXp 5500 Professional uygulamasinda asagidaki calisma modlari mevcuttur:

Magnetometer* bkz. 5.4 Magnetometer, sayfa 27

3D Ground Scan* bkz. 5.5 3D Ground Scan, sayfa 30
VLF Metal Detection* bkz. 5.7 VLF Metal Detection, sayfa 45
File Explorer bkz. 5.6 File Explorer, sayfa 39
Ayarlar bkz. 4.5 Ayarlar, sayfa 19

Kontrol iinitesini kapatmak icin dokunun. iletisim kutusunu \/ ile

Kapat
apa onaylayin VEYA x ile kapatmayi iptal edip ana meniiye donun.

*Bu calisma modlari, uygun prob baglandiginda kullanilabilir.

5.4 Magnetometer

Yuzeye yakin, demir, nikel ve kobalt gibi ferromanyetik malzemelerden yapilmis civi, vida ve tel gibi kiicik
metal nesneleri tespit etmek icin Magnetometer calisma modunu kullanin. Baska taramalar yapmadan once
bu nesneleri tarama alanindan kaldirin! Toprakta ne kadar az kiiciik metal parca bulunursa, 3D Ground Scan

ile hedefleri o kadar derinde tespit edebilirsiniz.
Ayrica manyetometreyi kazi sirasinda nesnelerin yerini tam olarak belirlemek icin de kullanabilirsiniz.

5.4.1 Olciimii hazirlama

Magnetometer

Siuper Sensor'l veya PentaSense sistemini baglayin - bkz. Magnetometer’i acin. Calisma modu hemen baslar.
3.2 PentaSense sistemi, sayfa 10.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 27



5.4.2 Olciim ekrani

KULLANIM

@
N

| PentaSense sistemi: Stiper Sensor’i bagli Enhancer’larla birlikte gosterir.

I Manyetometre sinyalleri: Degerleri her sensor cifti icin renk kodlu egriler olarak aninda gdsterir.

11l Sifir cizgisi notr zemini temsil eder.

v Hassasiyet: Tespit hassasiyetini azaltmak/artirmak icin kaydiriciyi hareket ettirin. Manyetometreyi engebeli
arazide veya yogun mineralli tarama alanlarinda kullanirken daha disuk bir hassasiyet ayarlayin.

\ Ses: Sesli geri bildirimi acmak/kapatmak icin dokunun.

Vi LED Orbit: Gérsel geri bildirimi acmak/kapatmak icin dokunun.

Vil Zemin dengeleme: Probu notr zemin lzerinde tutun (yer altinda nesne yok] ve sensérleri sifirlamak icin

simgeye dokunun.

Vil iptal: Magnetometer'dan cikip ana meniiye doniin.

5.4.3 Olciimii yapma

Probu dikey tutun.

Dedektoru ileri ve geri hareket ettirin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

v/
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Probun yonini baslangic yoniiniize paralel tutun.



KULLANIM

Probu egmeyin, sallamayin veya dondiirmeyin.

Dedektori sola ve saga hareket ettirin.

Egriler kararsiz hale gelirse veya “donarsa”, probu nétr Zemin dengeleme yapmak icin -E_‘- simgesine dokunun.
zemin lzerinde tutun (yer altinda nesne yok). Egriler sifir cizgisine geri doner.

5.4.4 Olciimii yorumlama
Sensdrler olasi bir hedef tespit ettiginde aninda geri bildirim alirsiniz:

« sesli geri bildirim (ses aciksal,
e dogrudan gorsel geri bildirim (LED Orbit aciksa) ve

* her sensor ciftiicin ayrintili gorsel gosterim.

LED Orbit, en yiksek genlige sahip sinyalin rengini gosterir.
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Prob, demir iceren bir nesnenin negatif Demir iceren veya manyetik bir hedef Prob, demir iceren bir nesnenin pozitif
manyetik kutbuna yoneldiginde egri yoksa egri YESIL alandadir (sifir manyetik kutbuna yoneldiginde egri
MAViI tepeler gdsterir. cizgisine yakin). KIRMIZI tepeler gosterir.

Degerler her sensor cifti icin renk kodlu egriler olarak gosterilir:

Siiper Sensor’iin sol tarafinda 2 Enhancer’siz Siiper Sensor. Siiper Sensor’iin sag tarafinda 2
Enhancer. Egri zayif ile orta arasi bir sinyali Enhancer.

Egriler, glicli pozitif kutuplu (KIRMIZI,  gosterir. Egriler, orta glicte pozitif kutuplu
solda) ve orta glicte negatif kutuplu (KIRMIZIMSI, ortada) ve zayif negatif
(MAVI, ortada ve sagda) demir iceren kutuplu (MAVI, sagda) kiiciik, demir
bir nesneyi gosterir. iceren bir nesneyi gosterir.

5.5 3D Ground Scan

Yer alti yapilarinin ve olasi hedef nesnelerin ayrintili gorsellestirmesini elde etmek ve bunlari Visualizer 3D
Studio’da daha ayrintili analiz etmek icin 3D Ground Scan calisma modunu kullanin.

Daha fazla bilgi icin 3D Ground Scan Guide: www.okmdetectors.com/3d-ground-scan-guide
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5.5.1 Olciimii yapilandirma

Super Sensor’u veya PentaSense sistemini baglayin - bkz.
3.2 PentaSense sistemi, sayfa 10.

Hizli ve kolay taramalar icin onerilen parametreler:

Tarama modu: Parallel TTT - tim hatlari ayni yonde tarayin.

impuls modu: Automatic (&) - impulslar (6l¢iim degerleri)
kesintisiz olarak slirekli kaydedilir.

Ses: ACIK | LED Orbit: ACIK

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

KULLANIM

3D Ground Scan ¢alisma modunu acin.

3D Ground Scan icin hazirsiniz.

5.5.2 Standart 3D Ground Scan yapma, sayfa 33 ile devam
edin.



KULLANIM

Alternatif olarak parametreleri degistirebilirsiniz:

Engebeli arazide Manual ¢ impuls Secilen tarama modundan ve impuls 3D Ground Scan icin hazirsiniz.
modunu secebilirsiniz: Her bir impuls modundan bagimsiz olarak sesi 5.5.3 Manuel 3D Ground Scan yapma,
(6lctim degeri) icin doner digmeye KAPATMAK icin 49 simgesine sayfa 35 ile devam edin.

veya [ 4 simgesine basilmasi gerekir. dokunabilirsiniz ...

Cok deneyimli OKM kullanicilari, tim ... ve/veya LED Orbit'i KAPATMAK icin 3D Ground Scan icin hazirsiniz.
tarama hatlarini dontisimli olarak .a. simgesine dokunabilirsiniz. 5.5.4 Zigzag 3D Ground Scan yapma,
ileri ve geri taramak icin Zigzag th

tarama modunu secebilir.

sayfa 37 ile devam edin.
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5.5.2 Standart 3D Ground Scan yapma

Standart parametreler (tarama modu: Parallel | impuls modu: Automatic) yeni baslayanlar icin onerilir ve diiz,

genis ve hafif egimli arazide tarama yapilmasini saglar.

Birinci tarama hattinin baslangic Birinci tarama hattinin sonuna kadar Tarama yapmadan ilk baslangic
noktasina gidin (sag alt kése). yuriyln. Sona ulastiginizda, sonraki noktaniza donin ve bir adim sola gidin:
Taramay! baslatmak icin ’ simgesine tim hatlarin alan uzunlugunu Burasi ikinci tarama hattinin baslangic
veya déner diigmeye basin. ’ belirlemek icin @ simgesine veya noktasidir.

simgesine basar basmaz yirimeye doner diigmeye basin.

baslayin. Tarama gorintusu, olcim sirasinda
ilerlemeyi takip edebilmeniz icin hat
hat olusturulur.
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Taramayi baslatmak icin ’ simgesine  Onceki baslangic noktasina doniin ve Taramayi ﬂ simgesine dokunarak
veya déner diigmeye basin. P bir adim sola gidin (tarama yapmadan):  tamamlayin ...
simgesine basar basmaz yuriimeye Burasi sonraki tarama hattinin ..veya X ile iptal edin: Taramayi silip

baslayin. baslangic noktasidir. ana menlye donmek icin WV ile

Birinci tarama hattiniza paralel ve ayni  Taramayi baslatmak icin [ ] simgesine  onaylayin VEYA X ile taramaniza geri
hizda yiriyin. impuls sesi hattin veya doner digmeye basin ve tarama donn.

sonunda durmalidir. hattinin sonuna kadar ayni hizda
yurdyun.

Istediginiz kadar hat taramak icin bunu
tekrarlayin.

Tarama dosyasi File Explorer’da acilir
- bkz. 5.6 File Explorer, sayfa 39.

(sol/sag) dokunun veya doner digmeyi

cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin &/ ile
onaylayin veya x ile girisleri silip
taramaniza devam edin.

ilk tarama hatlari baslangicta hatali goriinebilir. Ancak diizensiz tarama goriintiisii tarama siiresince
stabil hale gelir.
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5.5.3 Manuel 3D Ground Scan yapma

KULLANIM

Bu parametreler (tarama modu: Parallel | impuls modu: Manual) cok engebeli arazi icin 6nerilir.

Manual impuls modunda her bir impuls (6lcim degeri), % simgesine veya doner digmeye basilarak kendi

hizinizda birbiri ardina manuel olarak tetiklenir.

Birinci tarama hattinin baslangic
noktasina gidin (sag alt kose).
Birinci tarama hattini baslatmak icin
Q,’ simgesine veya doner digmeye
basin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Bir adim ileri gidin ve bir impuls
kaydetmek icin e simgesine veya
doner digmeye basin. Birinci tarama
hattinin sonuna ulasana kadar bu
sekilde devam edin.

Birinci hatti bitirmek ve boylece alan
uzunlugunu belirlemek icin
simgesine dokunun.

Tarama gorintisu, olcim sirasinda

ilerlemeyi takip edebilmeniz icin hat
hat olusturulur.

35

Tarama yapmadan ilk baslangic
noktaniza donin ve bir adim sola gidin:
Burasi ikinci tarama hattinin baslangic
noktasidir.

ikinci tarama hattini baslatmak ve ilk
impulsunu kaydetmek icin [ 4
simgesine veya doner digmeye basin.




KULLANIM

Bir adim ileri gidin ve sonraki impulsu
kaydetmek icin Q_’ simgesine veya
doner digmeye basin. Tarama hattinin
sonuna ulasana kadar devam edin.

Birinci tarama hattiniza paralel
tarayin; prob, birinci hattaki ile ayni
yonu gostermelidir.

ilerleme solda gésterilir. %100'de
tarama hattinin sonuna ulasmis

olursunuz. Bu ayrica sesli bir sinyalle
de belirtilir (ses aciksal).

(sol/sag) dokunun veya doner digmeyi
cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin Vv ile
onaylayin veya X ile girisleri silip
taramaniza devam edin.

Onceki baslangic noktasina doniin ve

bir adim sola gidin (tarama yapmadan):

Burasi sonraki tarama hattinin
baslangic noktasidir.

Tarama hattini baslatmak icin ’
simgesine veya doner digmeye basin.
Tarama hattinin sonuna ulasana kadar
her adimda bir impuls tetiklemek icin
Q’ simgesine veya doner digmeye
basin.

istediginiz kadar hat taramak icin bunu
tekrarlayin.

Tarama dosyasi File Explorer’da acilir
- bkz. 5.6 File Explorer, sayfa 39.

Taramayi ﬂ simgesine dokunarak
tamamlayin ...

..veya Xile iptal edin: Taramayi silip
ana menlye donmek icin WV ile
onaylayin VEYA X ile taramaniza geri
dondn.

stabil hale gelir.

ilLk tarama hatlari baslangicta hatali gériinebilir. Ancak diizensiz tarama goriintiisii tarama siiresince

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri
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5.5.4 Zigzag 3D Ground Scan yapma

Bu parametreler (tarama modu: Zigzag | impuls modu: Automatic] ileri diizey kullanicilar icin Gnerilir ve diiz
arazide uygulanabilir.

Zigzag tarama modunda tarama hatlari donlistumli olarak ileri ve geri ylrinerek taranir. Ancak tarama

hatlari birbirine paralel olmali ve prob her zaman birinci hattaki ile ayni yoni gostermelidir. Tarama sirasinda
probu dondiirmeyin!

Birinci tarama hattinin baslangic Birinci tarama hattinin sonuna kadar Tarama hattinin sonunda kalin ve bir
noktasina gidin (sag alt kose). yurdydn. Sona ulastiginizda, sonraki adim sola gidin (tarama yapmadan).
Taramay! baslatmak icin > simgesine  tUm hatlarinalan uzuntugunu Prob her zaman birinci hattaki ile ayni
veya déner diigmeye basin. P belirlemek icin @ simgesine veya yoni gostermelidir: Stiper Sensor’in
simgesine basar basmaz yiirimeye doner digmeye basin. ustiindeki oku kullanarak hizalayin.
baslayin. Tarama gorintisd, olcim sirasinda

ilerlemeyi takip edebilmeniz icin hat
hat olusturulur.
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Taramayi baslatmak icin [ 2 simgesine
veya doner digmeye basin. ’
simgesine basar basmaz yirimeye
baslayin.

Birinci tarama hattiniza paralel, ancak
ters yonde, tarama hattinin sonuna
kadar ylrdytn.

Birinci hattaki ile ayni hizda yiirlydn.
Hattin sonuna ulastiginizda impuls
sinyalleri durmalidir (ses aciksal).

(sol/sag) dokunun veya doner digmeyi
cevirin.

Taramanizi kaydetmek icin & ile
onaylayin veya x ile girisleri silip
taramaniza devam edin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Tarama hattinin sonunda kalin ve bir
adim sola gidin (tarama yapmadan).

Taramayi baslatmak icin ’ simgesine
veya doner diigmeye basin. Birinci
hatta paralel (ileri) ve ayni hizda

tarama hattinin sonuna kadar yurdydn.

istediginiz kadar hat taramak icin 3 ila
5. adimlari tekrarlayin: tek numarali
hatlar ileri, cift numarali hatlar geri.

Tarama hattinin mevcut yoni
(ileri/geri) altin renkli oklarla ve
soldaki Ht ile gosterilir.

Tarama dosyasi File Explorer’da acilir
- bkz. 5.6 File Explorer, sayfa 39.
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Taramayi ﬂ simgesine dokunarak
tamamlayin ...

..veya Xile iptal edin: Taramayi silip
ana menlye donmek icin WV ile
onaylayin VEYA X ile taramaniza geri
dondn.




KULLANIM

iLk tarama hatlari baslangicta hatali gériinebilir. Ancak diizensiz tarama goriintiisii tarama siiresince
stabil hale gelir.

5.6 File Explorer

File Explorer ile kayitli tarama dosyalarinizi dogrudan eXp 5500 ekraninda gorintileyebilir ve kontrol Unitesi
ile Windows dizlstu bilgisayariniz arasinda dosya aktarabilirsiniz.

File Explorer’t acin. Parantez icindeki sayi, su anda kayitli Bir tarama dosyasini agcmak icin dogrudan dosyaya dokunun
tarama dosyasi sayisini gosterir. En fazla 100 tarama veya bir satiri secip doner digmeye basin.
dosyasi kaydedilebilir.
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KULLANIM

Secim cercevesi, listede gezinmeye ve tarama dosyalarini secmeye yardimci olur.
Kicuk resim, olcimin kiclk bir dnizlemesini gosterir.

Tarama dosyasi ayrintilari: Dosya adi; calisma modu, tarih, saat ve sensor modilleri hakkinda kodlanmis
bilgiler icerir. ikinci satir, tarama tarihini ve saatini 4.5.4 Bolgesel ayarlar, sayfa 21 bolimunde belirlenen
bicimlerde gosterir.

Su anda kayitli tarama dosyasi sayisi. En fazla 100 tarama dosyasi kaydedilebilir.

iLgili 6lcim icin belirlenen tarama modu.

Enhancer yapilandirmasi, PentaSense sisteminin secilen yapilandirmasini gosterir.

Favoriler: Hangi tarama dosyalarinin favori olarak isaretlendigini gosterir.

Sayfa gostergesi File Explorer'daki mevcut konumunuzu gosterir.

Favoriler liste filtresi: Yalnizca favori olarak isaretlenmis tarama dosyalarini gostermek icin dokunun.
Aktarim modu: Aktarim modunu baslatmak icin dokunun - bkz. 5.6.2 Dosya aktarma, sayfa 43.

Geri oku: File Explorer’dan cikip ana meniiye donmek icin dokunun.
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5.6.1 3D Ground Scan goriintiileme

| Dosya adi; calisma modu, tarih, saat ve sensor modulleri hakkinda kodlanmis bilgiler icerir.

I Tarama gorintiisi once Ustten gortiinimde gosterilir.

gl Goriiniimler: Ustten gériinim .“-’ ile perspektif gordnim arasinda gecis yapmak icin digmeye dokunun.
v Favori: Tarama dosyasini favori olarak isaretlemek veya isareti kaldirmak icin dokunun.

\ Olciim siiresince tarama ilerlemesinin tekrar oynatilmasi.

Vi Tarama bilgileri, tarama modunu ve tarama hatti sayisini gosterir.

Vil Tarama alani boyutlari, girilen alan uzunlugunu ve genisligini gosterir. Girilen boyutlari dizenlemek icin

simgelere dokunun.

Vil Enhancer yapilandirmasi, PentaSense sisteminin secilen yapilandirmasini gosterir.
IX Tarama dosyasini silme.
X Geri oku: Tarama onizlemesinden cikip File Explorer’a donun.

Ustten goriiniimde 3D Ground Scan (2D) Perspektif gérinimde 3D Ground Scan (3D)
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Sezgisel hareketlerle 3D Ground Scan goriintlsind ekranda déndurebilir, tasiyabilir
veya Olceklendirebilirsiniz:

e Dondiirme: Tarama goruntisiini dondirmek icin bir parmaginizi ekranda kaydirin.
* Tasima: Ekrana iki parmakla dokunun ve tarama gortintisinu istediginiz yere sirikleyin.

« Olceklendirme: Uzaklastirmak icin iki parmaginizi birbirine yaklastirin, yakinlastirmak icin ayirin.

Olciim sirasinda daha biiyiik sinyaller tarafindan értiilmiis olabilecek daha kiiciik sinyalleri fark etmek icin

tarama surecini tekrar oynatin.

Tarama tekrarini baslatmak icin ) simgesine dokunun. Tekrari durdurmak icin ’l simgesine dokunun.

islemi hizlandirmak icin déner diigmeyi saat yoniiniin File Explorer’a dénmek icin €= simgesine dokunun.
tersine, yavaslatmak icin saat yoniinde cevirin.

Daha ayrintili bir analiz icin tarama dosyalarini bir Windows dizlstu bilgisayara aktarin ve Visualizer 3D
Studio’da acin - bkz. 5.6.2 Dosya aktarma, sayfa 43.
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5.6.2 Dosya aktarma

Kaydedilen 3D Ground Scan dosyalari kontrol tnitesinin dahili belleginde saklanir. En fazla 100 tarama
dosyasli kaydedilebilir.

Kontrol Gnitenizde File Explorert agin. Aktarim modunu baslatmak icin m simgesine dokunun.

Doner digmenin etrafindaki animasyonlu LED dizisi aktarim
modunun etkin oldugunu gosterir.

Ekrandaki talimatlari izleyin. (1) Kontrol Ginitesini USB-C kablosuyla Windows diziisti
bilgisayara baglayin.

Dizlstu bilgisayarinizda USB-C soketi yoksa standart bir
USB-C - USB-A adaptoru kullanabilirsiniz.
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B 30 Ground Scan ® T

J > OKMeXp5500(D3) » 3D Ground Scan

(2) Windows Gezgini'ni acin ve O0KM eXp 5500°l secin. (3) Tarama dosyalarini aktarin.
3D Ground Scan dosyalarinizi diziistu bilgisayarinizdaki Artik tarama dosyalarini diziisti bilgisayariniza
Windows Gezgini'nde ilgili klasérde bulabilirsiniz. kopyalayabilir veya tasiyabilir ve Visualizer 3D Studio'da

acabilirsiniz.

Ayrica donanim yazilimi glincellemeleri yapmak icin

guncelleme dosyalarini dizisti bilgisayardan kontrol
Unitesine aktarabilirsiniz - bkz. 6.3 Donanim yazilimi
glincellemeleri, sayfa 55.

(4) Aktarim modundan cikin.

Aktarim modundan cikip File Explorer’a donmek icin x
simgesine dokunun.
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5.7 VLF Metal Detection

Toprakta si1g derinlikteki metal nesneleri tespit etmek icin VLF Metal Detection modunu kullanin.

VLF Metal Detection

PentaCoil'i (VLF bobini) baglayin - bkz. 3.5 PentaCoil ve VLF Metal Detection calisma modunu acin.
teleskopik cubuk, sayfa 13.

5.7.1 Olciimii yapilandirma

T

O
> )

1)) (

N
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Target-1D
Tarama profili Metal tiirii bdlgeleri Frekanslar
| All Metal demir, celik, aliminyum, altin, 0-99 5110 | 15kHz
anahtarlar, madeni paralar, civiler, piring, bronz, bakir, giimds, kursun
vidalar, micevherler, eserler, silahlar
1 Militaria demir, celik, aliminyum, pirinc, 0-39 | 80-99 5110 | 15kHz
zirhlar, rozetler, silahlar, mihimmat, bronz, kursun
aksesuarlar, ucaklar, araclar
I Relics glimis, altin, bronz, bakir 50-99 10115 | 20kHz
madeni paralar, micevherler, kaplar,
eserler, seramikler, aletler, figtrler
v Gold altin 20-89 10120 | 40kHz
mucevherler, madeni paralar, kiilceler
v Treasures demir, altin, bronz, bakir, gimis 0-9 | 50-99 5110 | 40kHz
hazine sandiklari, sikke defineleri,
kaplar
Vi Custom Ayarlarinizi deneyiminize gore
belirleyin.
Vi Target-ID, farkli metal nesne turlerini ayirt etmek icin kullanilir. Target-1D bolgelerini tercihlerinize gore

gosterin veya gizleyin. Target-1D’ler 0 ile 99 arasindadir:

10-19 20-29 30-39 40-49 50-59 60-69 70-79 80-89 90-99

0-9

Renkli skala, 10 bolgede gruplanmis 100 Target-ID’ye karsilik gelir. Target-ID hedef nesnenin sekline,
ozelliklerine, malzeme bilesimine ve konumuna bagli oldugundan, ayni nesne icin bile elde edilen Target-I1D
degisebilir. Bu nedenle bolge renkleri olasi metal turleri hakkinda yalnizca kabaca bir fikir verir. Zamanla
deneyiminizle kendi ayirt etme becerinizi gelistirebilir ve metal tespitinizi daha verimli hale getirebilirsiniz.

Vil Frekans: En fazla 3 frekans secerek tek frekansli ve cok frekansli calisma arasinda secim yapin. Disiik
frekanslar biylk hedeflerde genellikle daha derine ulasir. Yiksek frekanslar kiicik hedeflere genellikle daha
duyarlidir. Belirli bir yerde asiri zemin girultisi olusursa, bunu gidermek icin tek bir frekansa gecebilirsiniz.

IX Devam: Zemin dengelemeye gecmek icin dokunun - bkz. 5.7.2 Zemin dengeleme yapma, sayfa 47.

X Geri oku: VLF Metal Detection'dan cikip ana meniye donmek icin dokunun.
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5.7.2 Zemin dengeleme yapma

Zemin dengeleme, zemin mineralizasyonunun neden oldugu parazit sinyallerini ("glrilti”) azaltir ve hedef
nesnelerin daha net tespit edilmesini saglar. VLF zemin dengelemede dedektor, cesitli kriterlere gore en

“sessiz” sinyal kanalini secer.

Bobini ntr zemine yerlestirin (yer altinda nesne yok]. Ilerleme solda birbirine yaklasan iki okla gésterilir. Bu
Bobini zemin yiizeyinin yaklasik 5¢cm | 2" Gizerinde hareket islem 10 saniyeye kadar sirebilir.

ettirmeden tutun. Hazir oldugunuzda zemin dengelemeyi

W ile baslatin.
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islem tamamlandiginda her iki ok hedef konumdadir ve en Zemin dengeleme basariliysa bir onay sinyali duyarsiniz
“sessiz” zemin deeri sagda gosterilir. Bu deger mevcut (ses aciksa 2 kez yliksek bip) ve tarama ekrani hemen
olcim icin kaydedilir. goriuntulenir.

Zemin dengeleme basarisiz olursa bir hata sinyali
duyarsiniz (ses aciksa 2 kez alcak bip) ve bir hata mesaji
gorirsiniz. Bobini baska bir konuma yerlestirin ve islemi
tekrarlayin.

Zemin kosullarindaki degisiklikler nedeniyle tespit edilen sinyaller kararsiz hale gelirse, dlciim
sirasinda yeni bir zemin dengeleme onerilebilir veya gerekebilir.
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5.7.3 Olciim ekrani

Vi

Vil

Vil

Yapilandirma sirasinda secilen frekanslar - bkz. 5.7.1 Olciimii yapilandirma, sayfa 45.

Onceden secilen Target-ID bélgeleri. Target-I1D bolgelerini gostermek veya gizlemek icin tarama sirasinda bile
renkli kutulara dokunun. Target-ID bdlgelerini gizleyerek istenmeyen nesneleri filtreleyebilirsiniz.

Sinyal, tespit edilen hedef nesnenin maksimum genligini cubuk grafik olarak gosterir.
Target-ID, maksimum genligin 0 ile 99 arasindaki Target-ID bolgelerindeki konumunu gdsterir.
Ses: Sesli geri bildirimi agmak/kapatmak icin dokunun.

Hassasiyet: Tespit hassasiyetini azaltmak/artirmak icin kaydiriciyi hareket ettirin.

Zemin dengeleme: Bobini notr zemin lUzerinde tutun ve zemin dengeleme yapmak icin simgeye dokunun - bkz.
5.7.2 Zemin dengeleme yapma, sayfa 47.

iptal: VLF Metal Detection’dan cikip ana meniiye donmek icin dokunun.
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5.7.4 Olciimii yapma

PentaCoil'li eXp 5500 bir hareket dedektoriddr, yani bir hedefi tespit etmek icin VLF bobininin zemin tzerinde
hareket ettirilmesi gerekir. Bobin bir hedefin lizerinde hareketsiz tutulursa hedef tespit edilmez. Bir taraftan
digerine yapilan tarama hareketine “sallama” denir. Bobin diizensiz sallanirsa nesneleri kolayca kacirabilir

v X

veya yanlis sinyaller olusturabilirsiniz.

Bobini zemin iizerinde siirtmeyin. Ozellikle yanlarda

Bobini zemine yakin ve paralel olarak bir taraftan digerine zeminden fazla uzaklasmaktan kaginin.
sallayin (zemin ylzeyinin yaklasik 5cm | 2" lizerinde).

v X

2

Bobini bir taraftan digerine diizglin bir sekilde, yaklasik taranan alanlarin her sallamada értiismesine dikkat edin.

Olasi hedefleri atlamadan tarama alanini taramak icin

yuriime hizinda sallayin.
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Sinyaller kararsiz hale gelirse bu, yanip sonen A Zemin dengeleme sirasinda dedektdr en “sessiz” sinyal
simgesiyle gosterilir. kanalini yeniden secer ve tarama ekranina doner.

Zemin dengeleme yapilmazsa her 10 s'de bir uyari sesi Hassasiyet sifira ayarlanir.
duyarsiniz (ses aciksa 2 kez bip).

Bobini notr zemin lzerinde tutun. Zemin dengeleme
yapmak icin '-"f'-' / A simgesine dokunun - bkz. 5.7.2
Zemin dengeleme yapma, sayfa 47.

5.7.5 Olciimii yorumlama
Bobin olasi bir hedef nesne tespit ettiginde aninda geri bildirim alirsiniz:

» sesli geri bildirim (ses aciksal,
° maksimum genligin cubuk grafik olarak gorsel gosterimi,

° maksimum genligin konumunun iki basamakli Target-ID olarak gosterilmesi.
Tarama ekrani, maksimum genlige sahip sinyali ve ilgili Target-ID’yi gosterir:

o T VLF u

it e

o | | o

HEN ST T 0 : AN 7 w7

Tidm Target-1D bolgeleri etkin. Sinyal Etkin Target-ID bolgelerinden birinde Sinyaller kararsiz hale geliyor. Zemin
tespit edilmedi. gucld sinyal tespit edildi. Gosterilen dengeleme yapin - bkz. 5.7.2 Zemin
Target-1D 58'dir. dengeleme yapma, sayfa 47.

Target-ID bolgelerini tek tek gosterebilir veya gizleyebilirsiniz. Target-ID bolgelerini gizleyerek istenmeyen
nesneleri filtreleyebilirsiniz. Gizlenen bolgelerdeki sinyaller icin geri bildirim sesi verilmez. Ancak cubuk ve
Target-ID, olasi hicbir hedef nesneyi kacirmamaniz icin gésterilmeye devam eder (gri renkte).
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2= [

Odaklanilan Target-ID bolgesinde Gizlenen bir Target-ID bélgesinde Yalnizca secilen Target-ID bolgeleri
gucli sinyal tespit edildi: Cubuk grafik ~ gucliu sinyal tespit edildi: Cubuk grafik  etkin. Sinyal tespit edilmedi.
ve ilgili Target-ID vurgulanir. ve ilgili Target-ID gri gosterilir. Sesli

geri bildirim kapalidir.
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BOLUM 6

Bakim

ELEKTRIK TEHLIKESI!
Suyu elektronik bilesenlerden ve kablolardan
uzak tutun.

6.1 Kontrol unitesini ve problari kontrol etme ve temizleme

Dedektoriiniziin her zaman en iyi performansi gostermesi icin diizenli olarak temizleyin ve hasar olup
olmadigini kontrol edin.

e Kontrol linitesini ve problari glicli manyetik alanlardan uzak tutun.

e Su, toz ve kir girmesini onleyin. Kontrol Unitesini plastik bir torbayla orterseniz, iceride asiri 1Isinma ve
yogusmayi 6nlemek icin “nefes alabilmesine” dikkat edin.

* Prob soketlerinin/fislerinin ve sarj soketinin tikali olup olmadigini kontrol edin. Kiri ve parcaciklari
temizleyin.

» Bostaki fisleri/soketleri nem ve kire karsi korumak icin koruyucu kapaklari kullanin.

e Kontrol linitesini ve problari her kullanimdan sonra yumusak, nemli ve tiy birakmayan bir bezle temizleyin.
Deterjan veya cila kullanmayin.

e Pili dizenli olarak sarj edin, bkz. 4.1.2 Pili sarj etme, sayfa 15.

6.2 Dahili pili degistirme

Alt tarafi gormek icin kontrol Unitesini ters cevirin. 6 adet Pili dikkatlice cikarin.
Torx T10 vidayi @ sokerek pil bélmesi kapagini acin.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri 53



Fisi dikkatlice cikarin. Kablodan degil, fisten cekin.

Degistirdikten sonra yeni pilin fisini dogru sekilde baglayin.

Pili dikkatlice bolmeye geri yerlestirin. Kabloyu biikmeyin
veya sikistirmayin.
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6.3 Donanim yazilimi glincellemeleri

OKM DOWNLOAD CENTER
* :E..‘ ~ ‘%3,_
B - 2
q
,nﬁg @ ¢ t’f‘
Dedektoriiniiz icin gincelleme olup olmadigini www.okm- Kontrol Unitenizde File Explorer'i acin.

turkiye.com/tr/updates adresindeki OKM indirme
merkezinden kontrol edin ve en son eXp 5500 Pro
glincelleme dosyasini Windows dizistu bilgisayariniza
indirin.

Gincelleme dosyalari genellikle .odu uzantilidir. En giincel
guncelleme, dosya adinda en yiksek stirim numarasina
sahip olandir.

= OKM eXp 5500 (D) X +

> OKMeXp 5500 (D) >

B ¥55-A01_Update_1.T.odu

Aktarim modunu baslatmak icin m simgesine dokunun. Diziisty bilgisayarinizda Windows Gezgini'ni agin.
Guncelleme dosyasini Windows dizlsti bilgisayarinizdan

OKM eXp 5500 kok dizinine kopyalayin.
Bir hata durumunda Windows diziisti bilgisayarinizda

yeniden kopyalanabilecek bir yedek kopya kalmasi icin
dosyayi tasimak yerine kopyalamanizi dneririz.

Animasyonlu bir LED halkasi dizisi aktarim modunun etkin
oldugunu gosterir.
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Aktarim modundan cikip File Explorer’a donmek icin x Giincellemeyi hemen uygulamak icin % ile onaylayin ...
simgesine dokunun. ... VEYA giincellemeyi iptal edip File Explorer'a donmek icin
Aktarim modundan her cikista kontrol unitesi dahili bellekte X simgesine dokunun.

yeni dosyalari arar. Bir glincelleme dosyasi algilanirsa Bir giincelleme iptal edildikten sonra OKM eXp 5500 bunu
asagidaki mesaji goriirsiniz (Adim 6). tekrar sormaz. Bir giincelleme baslatmak icin 2. adima

donun ve islemi tekrarlayin.
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Ekrandaki talimatlari izleyin ve glincelleme tamamlanana Kontrol Unitesini kapatmak icin + ile onaylayin. Yeniden
kadar bekleyin. baslattiktan sonra dedektori her zamanki gibi
kullanabilirsiniz.

6.4 Dedektorii kaydetme/dogrulama

Dedektorinizi kaydetmek ve/veya orijinalligini dogrulamak icin Uretici
OKM GmbH'nin cihaziniz hakkinda bilgiye ihtiyaci vardir. Bu bilgileri
Ayarlar > Bilgi altinda bulabilirsiniz:

e seri numarasi

e model

e donanim yazilimi

* OKM iletisim bilgileri

Kayit ve dogrulama hakkinda daha fazla bilgi: www.okm-

turkiye.com/tr/service

6.5 OKM tarafindan bakim ve onarim

Cihazi kendiniz onarmaya calismayin. Teknik sorunlarda dnce su bolimu okuyun: 7 Sorun giderme, sayfa 59.
Sorununuz listelenmemisse veya giderilemiyorsa yerel bayinizle (www.okm-turkiye.com/tr/dealers adresinde
listelenmistir) ve/veya yetkili distriblitor OKM Tiirkiye ile iletisime gecin:

OKM Tiirkiye Web: www.okm-turkiye.com/tr
Goksu mah. Gazi bulvari No: 461/20 E-posta: info@okm-turkiye.com
07260 Kepez, Antalya

Telefon: +90 549 179 06 07

Turkiye

Onarimlar her zaman yetkili personel, 6rn. bayiniz ve/veya OKM Tirkiye tarafindan yapilmalidir. Bu, 6nceden
anlasma gerektirir.
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Cihaz arizaliysa ve garanti kapsamindaysa bkz. Bolim 10 Beyanlar ve garanti, sayfa 68. Cihaz arizaliysa ancak
garanti kapsaminda degilse, asagidakileri iceren OKM Device Check hizmetinden yararlanabilirsiniz:

1. Onceden anlasarak ve tasima talimatlarina uyarak (bkz. Béliim 1 Tasima ve depolama, sayfa 4) cihaz
yerel bayinize veya OKM'ye gonderin.

Yetkili OKM personeli cihazin islevselligini kontrol eder.
Bir ariza tespit edilirse onarim icin bir fiyat teklifi alirsiniz.

Onarimi siparis edersiniz veya teklifi reddedersiniz.

o &~ N

Cihazinizi geri alirsiniz. Gonderim ve sigorta masraflari musteriye aittir.
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BOLUM 7

Sorun giderme

HATA

OLASI NEDEN

coziM

Kontrol iinitesi acilmiyor.

Dabhili pil zayif veya bos.

Ortam sicaklii cok diisik veya
cok ylksek.

Pili sarj edin - bkz. 4.1.2 Pili sarj etme, sayfa 15.

Ortam sicakligi -10 °C’nin (14 °F) altinda veya 60
°C'nin (140°F) tzerindeyse cihaziniz calismaz.

Kontrol linitesi kapanmiyor.

Sistem asiri yiklenmis veya
beklenmeyen bir yazilim hatasi
olusmus.

Dedektoru kapatmak icin doner digmeyi en az 10
saniye basili tutun.

Kontrol linitesi yine de kapanmazsa: Kontrol
Unitesinin alt tarafindaki pil bolmesini acin ve pil
fisini cikarin - bkz. 6.2 Dahili pili degistirme,

sayfa 53. Birkac saniye bekleyin ve fisi tekrar takin.

Kontrol linitesi sarj olmaya
baslamiyor.

Ortam sicaklii cok diisiik veya
cok yliksek.

Orijinal OKM sarj cihazi bagli
degil.

Dedektorin yani sira OKM sarj
cihazina baska bir cihaz bagl.

Kablo hasarli olabilir.

Ortam sicakligi -10 °C’nin (14 °F) altinda veya 60
°C’nin (140 °F) Gizerindeyse cihaziniz sarj olmaz. 10
ila 25°C (50 ila 77 °F) arasinda bir sicaklik saglayin
ve sarji baslatmadan veya cihazi acmadan 6nce olasi
yogusmanin buharlasmasini bekleyin.

Mutlaka orijinal OKM sarj cihazini kullanin.

Sarjicin yalnizca bir cihazin bagli oldugundan emin
olun. OKM sarj cihazi en fazla 65W saglar. Bagli bir
cihaz bu gli¢ sinirina zaten ulasiyorsa ayni anda
baska bir cihaz baglamayin.

Sarj kablosunu baska bir cihazla kontrol edin veya
baska bir standart USB-C kablosu kullanin.

Siper Sensor’i PentaSense
cubugunun prob tutucusuna
takmakta zorlaniyorum.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Prob, prob tutucuda egik duruyor.

59

Super Sensor'l ve PentaSense cubugunu farkli bir
sekilde monte edin:

1. PentaSense cubugunu acin ve kilitteme halkasini
sabitleyin.

2. Cubugu arka ucu lzerinde onlinize dik olarak
yerlestirin.

3. Prob tutucu klipslerini acin ve Siiper Sensor’u
yerlestirin. Probun dogru yonde olmasina dikkat
edin - bkz. 3.3 PentaSense cubugu, sayfa 11.

4. Prob tutucu klipslerini kapatin.

5. PentaSense sistemini tekrar diiz cevirin.



SORUN GIiDERME

Calisma modu baslamiyor ve su  pProb dogru baglanmamis. Prob baglantisini kontrol edin.
ekrani goriyorum:

Gerekli prob bagli degil. PentaSense sistemini baglayin - bkz. 3.2
PentaSense sistemi, sayfa 10.

Calisma modu baslamiyor ve su  Prob dogru baglanmamis. Prob baglantisini kontrol edin.

ekrani goriyorum:
Gerekli prob bagli degil. PentaSense sistemini baglayin - bkz. 3.2

PentaSense sistemi, sayfa 10.

Magnetometer

Calisma modu baslamiyor ve su  Prob dogru baglanmamis. Prob baglantisini kontrol edin.

ekrani goriyorum:
Gerekli prob bagli degil. PentaCoil’i baglayin - bkz. 3.5 PentaCoil ve

teleskopik cubuk, sayfa 13.

Magnetometer modunda Enhancer’lar dogru baglanmamis. Sensor ciftleri eksiksiz olmalidir: Enhancer’larin
Enhancer’lar arasinda sinyal ayni tarafta ciftler halinde (Ustte ve altta)
almiyorum. baglandigindan emin olun.

Egriler kararsiz hale geliyor Zemin kosullari uygun degil (6rn.  Probu ndtr zemin lzerinde tutun (yer altinda nesne

veya “donuyor”. mineralizasyon, cok miktarda atik yok) ve zemin dengeleme yapmak icin =i

nedeniyle kirlilik). simgesine dokunun. Egriler sifir cizgisine geri déner
- bkz. 5.4.3 Olciimii yapma, sayfa 28.
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Magnetometer modunda geri
bildirim sesi duymuyorum.

Ses seviyesi cok disuk.

Sesi ACMAK icin -@ diigmesine dokunun (tarama
sirasinda her zaman mimkindur).

Ayarlar > Ses altinda Magnetometer geri bildirim
sesini artirin. Bireysel ses seviyesini ayarlamak icin
ikinci kaydiriclyr hareket ettirin. Genel ses seviyesini
ayarlamak icin dérdiincii kaydiriclyr 41 hareket
ettirin.

Magnetometer modunda LED
Orbit geri bildirimi
gormiyorum.

LED Orbit kapali.

LED Orbit'i ACMAK icin ;. digmesine dokunun
(tarama sirasinda her zaman mimkdindir).

3D Ground Scan modunda geri
bildirim sesi duymuyorum.

Ses seviyesi cok dusuk.

Sesi ACMAK icin o)) digmesine dokunun. Bu
secenek yalnizca 3D Ground Scan yapilandirma
ekraninda kullanilabilir.

Ayarlar > Ses altinda 3D Ground Scan impuls sesini
artirin. Bireysel ses seviyesini ayarlamak icin birinci
kaydiriciyi @ hareket ettirin. Genel ses seviyesini
ayarlamak icin dordiincii kaydiriciyr ) hareket
ettirin.

VLF Metal Detection modunda
geri bildirim sesi duymuyorum.

Ses seviyesi cok dusik.
0 |

Sesi ACMAK icin #) diigmesine dokunun (tarama
sirasinda her zaman mimkindur).

Ayarlar > Ses altinda VLF Metal Detection geri
bildirim sesini artirin. Bireysel ses seviyesini
ayarlamak icin Gclnci kaydiriciyi '-'m'-' hareket
ettirin. Genel ses seviyesini ayarlamak icin dordinci
kaydiriclyl 1) hareket ettirin.

VLF Metal Detection modunda
ses acik olmasina ragmen geri
bildirim sesi duymuyorum.

Hedef nesne, sesi kapatilmis
Target-ID bolgelerinde bir sinyal
olusturuyor.

Ses seviyesi cok disuk.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

iLgili Target-1D bolgesine/bdlgelerine dokunarak
yeniden etkinlestirin ve/veya etkin Target-ID
bolgelerinde sinyal alana kadar taramaya devam
edin. Ayrintilar icin bkz. 5.7.3 Olciim ekran,
sayfa 49.

Ayarlar > Ses altinda VLF Metal Detection geri
bildirim sesini artirin. Bireysel ses seviyesini
ayarlamak icin Gclnci kaydiriciy '-'m'-' hareket
ettirin. Genel ses seviyesini ayarlamak icin dordinci
kaydiriclyr 4)) hareket ettirin.
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sag ust késedeki Target-1D’yi Target-ID bolgelerinde bir sinyal

zorlukla goriyorum. olusturuyor.

iLgili Target-I1D bolgesine/bélgelerine dokunarak
yeniden etkinlestirin ve/veya etkin Target-ID
bolgelerinde sinyal alana kadar taramaya devam
edin. Ayrintilar icin bkz. 5.7.3 Olciim ekran,
sayfa 49.

VLF Metal Detection
yapilandirilirken frekans
seceneklerinin etrafinda kirmizi
bir cerceve ve baslat diigmesi
yerine kKirmizi bir uyari simgesi

A goruyorum.

Henlz frekans secilmedi.

Olciime devam etmek icin en az bir frekans secin.
Ayrintilaricin bkz. 5.7.1 Olciimii yapilandirma,
sayfa 45.

VLF Metal Detection
yapilandirilirken baska frekans

secemiyorum.

En fazla 3 frekans secilebilir.

En fazla 3 frekans secin. Baska frekanslar secmek
icin onceden secilmis bir frekansi devre disi birakin.
Ayrintilar icin bkz. 5.7.1 Olciimii yapilandirma,
sayfa 45.

VLF taramasi sirasinda zaman  Zemin kosullarindaki degisiklikler
zaman yanip sdnen kirmizi bir nedeniyle sinyaller kararsiz hale
uyari simgesi A goriyor ve bir geldi (6rn. mineralizasyon, cok

miktarda atik nedeniyle kirlilik).

uyari sesi duyuyorum.

"
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Bobini notr zemin tzerinde tutun. Zemin dengeleme
yapmak icin -;- / A simgesine dokunun - bkz.
5.7.2 Zemin dengeleme yapma, sayfa 47. Zemin
dengeleme yapilmazsa her 10 s'de bir uyari sesi
duyarsiniz (ses aciksa 2 kez bip).



SORUN GIiDERME

VLF zemin dengeleme basarisiz
oldu.

PentaCoil zemin dengeleme
sirasinda hareket ettirildi.

Zemin kosullari uygun degil (6rn.
mineralizasyon, cok miktarda atik
nedeniyle kirlilik).

PentaCoil'i zemin yiizeyinin yaklasik 5ecm | 2"
uzerinde tutun ve zemin dengeleme sirasinda
hareket ettirmeyin.

PentaCoil'i nétr zemine yerlestirin (yer altinda nesne
yok]. Zemin ylizeyinin yaklasik 5¢cm | 2* Gizerinde,
hareket ettirmeden tutun ve zemin dengelemeyi

"T“ ile baslatin.

3D Ground Scan
yapilandirilirken baslat diigmesi
yerine kirmizi bir uyari simgesi

A goriyorum.

Enhancer’lar dogru baglanmamis.

Sensor ciftleri eksiksiz olmalidir: Enhancer’larin
ayni tarafta ciftler halinde (Ustte ve altta)
baglandigindan emin olun. Ayrintilar icin bkz. 3.2.2
Enhancer yapilandirmalari, sayfa 11.

3D Ground Scan sirasinda
baslat diigmesini ’
gormiyorum.

Automatic impuls modunda bir
tarama hattinin ortasindasiniz.

Baslat diigmesi yalnizca bir tarama hatti
tamamlandiktan sonra kullanilabilir. Sonraki tarama
hattini baslatmak icin dokunun.

3D Ground Scan a@nda
kaydet diigmesini (@

gormuyorum. Cok az hat tarandu.

Bir tarama hattinin ortasindasiniz.

Kaydetme secenegi tarama hatti sirasinda
kullanilamaz. Tarama hattini bitirin.

Olciimler ancak en az iki tarama hatti
tamamlandiktan sonra kaydedilebilir.

3D Ground Scan sirasinda Birinci tarama hattini zaten

durdur diigmesini i tamamladiniz.

gormiyorum.
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Durdur digmesi [ yalnizca birinci tarama hatt
sirasinda kullanilabilir. Birinci hatti bitirmek ve
boylece alan uzunlugunu belirlemek icin dokunun.



Kontrol linitesindeki aktarim
modu takilmis goriiniiyor.

Windows dizistu bilgisayarla
baglanti yok.

Kontrol Unitesi kullanicinin bir
islem yapmasini bekliyor.

Kontrol tnitesini USB-C kablosuyla Windows diziisti
bilgisayara baglayin ve ekrandaki talimatlari izleyin.

Ekrandaki talimatlari izleyin. isleme Windows
dizlstu bilgisayarda devam edin. Ardindan aktarim
modundan cikip File Explorer’a donmek icin x
simgesine dokunun.

OKM eXp 5500 klasoriine bir
glincelleme dosyasi kopyaladim,
ancak gilincelleme baslamiyor.

Klasor yolu dogru degil.

Gincelleme dosyasi, yiklu
donanim yazilimi striiminden
daha eski.

Gincelleme dosyasini Windows dizlisti
bilgisayarinizdan OKM eXp 5500 kok dizinine
kopyalayin. Bir hata durumunda Windows diziisti
bilgisayarinizda yeniden kopyalanabilecek bir yedek
kopya kalmasi icin dosyayi tasimak yerine
kopyalamanizi oneririz.

Kontrol Unitesinin, PentaSense sisteminin ve
PentaCoil'in donanim yazilimi sirimini Ayarlar >
Bilgi altinda kontrol edin. En son siirime ait
guncelleme dosyasini OKM eXp 5500 kok dizinine
kopyaladiginizdan emin olun.

Tarama goriintiilerim olagandisi
ve/veya hatali goriiniiyor.

Yapay zeka ile olusturulmus ceviri

Sensor araligi asildi veya olcim

sirasinda probun yonu degistirildi.

Dedektor elektrikli veya manyetik
cihazlara cok yakin ya da firtina
gibi atmosferik kosullarda
kullaniliyor.

64

Probu, secilen calisma modunun 6nerilerine uygun
olarak dogru yonde tutun ve hareket ettirin.

Manyetik alanlara, elektrik motorlarina,
hoparlorlere, telefonlara, anahtarlara ve
micevherlere en az 50m (160ft) mesafe birakin.
Dedektoru firtina sirasinda kullanmayin - bkz. 5.1
Kalp pilleri, sayfa 26.




BOLUM 8

Bertaraf

Cihazi veya bilesenlerini yerel yonetmeliklere
uygun olarak bertaraf edin.

> |

m KULLANILMIS URUNLERI GERI D('5Nl'J$TURUN!
E@ Yeniden kullanim iiriinlerin omriinii uzatir ve
hammadde tasarrufuna katkida bulunur.

DOGRU SEKILDE GERi DONUSTURUN!
Dahili pilli cihazlari evsel atiklara veya belediye
geri doniisiim kutularina atmayin.

YUTMA VE BOGULMA TEHLIKESI!
Plastik torba oyuncak degildir!
Cocuklardan uzak tutun!

® =0
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BOLUM 9

Teknik veriler

Uretici OKM GmbH

Tip Define dedektord
Model X55-A01

Teknik veriler ortalama degerlerdir. Calisma sirasinda kiiclik sapmalar olabilir.

9.1 Kontrol iinitesi

Boyutlar (UxG xY) 75x210x230mm [ 3x8,3x9,1"

Agiruk 1,7kg | 600z

Pil Li-ion, degistirilebilir, 7,27V, 10,2 Ah, 74,154 Wh

Giris 12V DC, maks. 3A

Cikis 6,4 - 8,4V DC, maks. 15W

Calisma siiresi 25°C | 77 °F'de 7h, orta parlaklik

Sarj siresi 10-30°C | 50 - 86 °F'de 3h

Ekran 8,4" kosegen, 1024 x 768 piksel, LVDS IPS-LCD

islem birimi Ana birim (ARM Cortex 4x-A53 @ 1,6 GHz), yardimci birimler (1x M33 @
96 MHz, 1x M4 @ 48 MHz, 1x M33 @ 38 MHz, 1x M7 @ 216 MHz)

Calisma bellegi (RAM) 2GB

Veri bellegi (eMMC) 8GB

Calisma sicakligi -10-50°C | 14 - 122°F

Depolama sicakligi -20-60°C | -4 - 158°F

Hava nemi %5 - %75

Koruma sinifi IP40

Su gecirmez Hayir

Veri aktarimi USB-C

Geri bildirim sesli, gorsel

Ses dahili hoparlérler | Bluetooth-LowLatency (A2DP)
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9.2 Super Sensor

Boyutlar (UxG xY) 1010 x 200 x 110mm | 39,8 x 7,9 x 4,3"

Agirlik 0,74kg | 26,10z

Kablo uzunlugu 180cm | 70"

Giris 6,4 -8,4VDC, 4W

Koruma sinifi IP40

Alici Dual/Hi-Gain, dikey, Geophysical Phase Reader, EMSR
Sensor teknolojisi SCMI-15-D

islem birimi ARM Cortex-M33 (@ 38 MHz

9.3 Enhancer

Uzunluk 335mm [ 13,2"

Cap 45mm|1,8"

Agirtik 0,1kg | 3,50z

Giris 5,0V DC, maks. 0,25W
Koruma sinifi P40

Sensor teknolojisi SCMI-15-D

9.4 PentaCoil

Boyutlar (Ux G x Y) 345x265x70mm | 13,6 x 10,4 x 2,8"
Agirlik 0,84kg | 29,60z

Kablo uzunlugu 180cm | 70"

Giris 6,4 - 8,4V DC, maks. 2W
Koruma sinifi P40

Teknoloji VLF

islem birimi ARM Cortex-M7 @ 216 MHz

9.5 PentaSense cubugu

Boyutlar, kapali (Ux G x Y] 920x 70 x 150mm | 36 x 2,8 x 5,9"
Boyutlar, acik (Ux G x Y) 1520 x 70 x 130mm | 59,8 x 2,8 x 5,1"
Agirlik 2,76kg | 97,40z
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BOLUM 10

Beyanlar ve garanti

uyularak kullanilmasi kosuluyla, asagidaki siireler boyunca onemtli iscilik ve malzeme kusurlarindan arinmis
oldugunu garanti eder:

* yeni cihazlar ve tanitim cihazlari icin iKi (2] YIL,
* kullanilmis cihazlar icin ON iKi (12) AY,
« dahili pil, Power Pack’ler, sarj cihazlari ve seyahat adaptorleriicin ALTI (é) AY;

siire, s0z konusu mallarin musteriye fatura tarihinde baslar.

10.1 Kabuller, beyanlar ve garantiler

BU BOLUMDE BELIRTILEN GARANTI, DIGER TUM (ACIK VEYA ZIMNI) GARANTILERIN, HAKLARIN VEYA
KOSULLARIN YERINE GECER VE MUSTERI, BU SINIRLI GARANTI DISINDA URUNLERIN “OLDUGU GIiBI"
SAGLANDIGINI KABUL EDER. SIRKET, SATILABILIRLIK VE BELIRLI BIR AMACA UYGUNLUK ZIMNI
GARANTILERI, IHLAL ETMEME GARANTISI VE IFA SURECINDEN, TICARI iLISKILERDEN VEYA TICARI
TEAMULLERDEN DOGAN GARANTILER DAHIL ANCAK BUNLARLA SINIRLI OLMAMAK UZERE, HER TURLU
DIGER ACIK VEYA ZIMNI GARANTIYi ACIKCA VE SINIRLAMA OLMAKSIZIN REDDEDER.

Musteri, s6zlesmeyi akdederek ve OKM’'den hizmetleri ve/veya mallari kabul ederek, s6zlesmenin misteri
tarafindan imzalanmasinin, teslim edilmesinin ve ifasinin misterinin gerekli tim kurumsal islemleriyle
usuliine uygun olarak onaylandigini ve sdzlesmenin, sartlarina gore misteriye karsi uygulanabilir, gecerli ve
baglayici bir yikimluilik olusturdugunu beyan ve taahhit eder.

Misteri, teslim edilen mallari teslim alir almaz kontrol etmeyi kabul eder. Misteri kusur tespit ederse
ve/veya teknik sorunlar yasarsa, dnce yerel bayiyle (www.okm-turkiye.com/tr/dealers adresinde
listelenmistir]) iletisime gecmeyi kabul eder. Miisteri sorunu yerel bayiyle c6zemezse yetkili distribitor OKM
Tirkiye'ye basvurur:

OKM Tiirkiye Web: www.okm-turkiye.com/tr
Goksu mah. Gazi bulvari No: 461/20 E-posta: info@okm-turkiye.com
07260 Kepez, Antalya

Telefon: +90 549 179 06 07

Tirkiye

Kusurlar, www.okm-turkiye.com/tr/rma adresinde sunulan OKM RMA formu kullanilarak ve orijinal satin
alma belgesi (6rn. fatura) eklenerek derhal yazili olarak (en gec teslim alindiktan 7 giin sonra) bildirilmelidir.

Sikayet konusu mallar, incelenmek lzere yerel bayiye ve/veya OKM Tiirkiye'ye teslim edilmelidir. Misteri,
mallari onceden anlasma olmadan geri gondermemeyi kabul eder. Misteri, mallari iade etmeden once yerel
bayi ve/veya OKM Tiirkiye ile iletisime gecmelidir.
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Yerel bayiye ve/veya OKM Tiirkiye'ye yapilan génderim masraflari (icretler, sigorta vb. dahil) bayi veya OKM
tarafindan karsilanmaz ve musteriye aittir.

10.2 Tazminat

Garanti talebinde bulunulmasi otomatik olarak geri 6deme anlamina gelmez. Garanti siresi icinde bir islev
veya malzeme kusuru ortaya cikar ve bildirilirse, tiretici OKM kusuru giderme hakkina sahiptir ve kendi
masrafiyla asagidaki garanti hizmetlerini sunar:

« arizali cihazin veya bilesen(ler)in giderilmesi ve onarilmasi ya da
« arizali bilesen(ler)in degistirilmesi ya da

e yeni bir cihazla degistirme.

Giderme veya degistirme sonrasinda, mallarin tretici OKM’'den miusteriye veya atanan yerel bayiye iadesi,
nakliye sigortasi dahil olmak tzere OKM tarafindan karsilanir.

Kusurun giderilemedigi, giderme girisimlerinin makul olmadigi veya kusurun giderilmesinin tamamen
basarisiz oldugu durumlarda musteri sunlardan birini secebilir:

e satin alma fiyatinda indirim talep etmek veya

e sozlesmeden doniip satin alma fiyatinin iadesini almak.
Garanti suresi icinde bildirilen ancak giderilmeyen kusurlar icin garanti, kusur giderilene kadar gecerlidir.
Yeni bir cihaz teslim edilmesi durumunda yeni bir garanti siiresi baslar.

Garanti kapsaminda onarim yapilmasi durumunda mallar icin orijinal garanti siresi ve baslangic tarihi
gecerlidir. Yeni bir garanti slresi yalnizca, boyle bir degisiklik yapilmissa, degistirilen parca icin gecerlidir.

10.3 Sorumlulugun sinirlandirilmasi
Musteri, asagidakilerin garanti kapsami disinda oldugunu kabul eder:

e yanlis kullanimdan kaynaklanan yetersiz performans,
* asinma ve yipranma belirtileri,

 cihazin calinmasi ve/veya kaybolmasi,
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ayrica sunlardan kaynaklanan kusurlar ve hasarlar:

« yanlis kullanim ve/veya yetersiz bakim,

 cihazin carpmasi ve/veya diismesi nedeniyle olusan kusurlar,
* yetkisiz degisiklikler, onarimlar ve/veya modifikasyonlar,

o kotuye kullanim, hatali kullanim, kasitli tahribat, kaza,

» olagandisi fiziksel ve/veya elektriksel zorlanma,

* neme, suya, asiri sicakliklara ve/veya atese maruz kalma,
 yanlis tasima, nakliye ve/veya depolama,

» herhangi bir teknik bilesenin ve/veya aksesuarin acilmasi.

Cihaz arizaliysa ancak garanti kapsaminda degilse bkz. 6.5 OKM tarafindan bakim ve onarim, sayfa 57.
Garanti kapsami yoksa, cihazin misteriye iade masraflari bayi veya uretici tarafindan karsilanmaz.

OKM, HIZMETLERDEN, MALLARDAN VEYA OKM'NIN SOZLESME KAPSAMINDAKI IFASINDAN KAYNAKLANIP
KAYNAKLANMADIGINA BAKILMAKSIZIN, KAYBEDILEN KARLARDAN VE HER TURLU DOLAYLI, ARIZI,
SONUCSAL, OZEL VEYA CEZAI ZARARDAN SORUMLU DEGILDIR VE BU SORUMLULUGU REDDEDER.
HERHANGI BiR NEDENLE FESIH DURUMUNDA OKM, GELECEKTEKI KAR VEYA BEKLENEN SATIS KAYBI YA
DA SOZLESMEYLE BAGLANTILI OLARAK VEYA SOZLESMENIN UZATILMIS iFASI BEKLENTISIYLE YAPILAN
HARCAMALAR, YATIRIMLAR, KIRALAMALAR VEYA TAAHHUTLER NEDENIYLE MUSTERIYE KARSI HERHANGI
BiR TAZMINAT, iADE VEYA ZARAR ODEMEKLE YUKUMLU DEGILDIR. YUKARIDAKILERE BAKILMAKSIZIN,
SOZLESME IHLALI, GARANTI, HAKSIZ FiiL (IHMAL DAHIL) VEYA BASKA BiR NEDENE DAYALI TUM TALEPLER
iCIN MUSTERININ OKM'YE KARSI MUNHASIR HUKUKI CARESI VE OKM'NIN TEK YUKUMLULUGU, UYGUN
OLMAYAN MALLARIN ONARIMI VEYA DEGISTIRILMESI YA DA MUSTERI TARAFINDAN OKM'YE ODENEN VE
DOGRUDAN UYGUN OLMAYAN MALLARA VEYA HiZMETLERE ATFEDILEBILEN TUTARLARIN IADESIYLE
SINIRLIDIR. OKM, TALEBIN HAKSIZ FiiLE, SOZLESME IHLALINE, GARANTI IHLALINE VEYA BASKA

BIiR HUKUKI YA DA HAKKANIYETE DAYALI GEREKCEYE DAYANIP DAYANMADIGINA BAKILMAKSIZIN,

HICBIR DURUMDA GONDERIM GECIKMELERINDEN, OZEL, ARIZi VEYA SONUCSAL ZARARLARDAN
SORUMLU TUTULAMAZ.

10.4 Servis ve destek

Garanti suresi icinde ve sonrasinda destek, iriinin OKM tarafindan resmi olarak dagitildigi tim Ulkelerde
saglanir. Bkz. 6.5 OKM tarafindan bakim ve onarim, sayfa 57 ve daha fazla bilgi icin yerel bayinizle ve/veya
OKM Tirkiye ile iletisime gecin.
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